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»Aufruf EUREKA aus der COSCOM Datenpla�orm

Es erfolgt eine automa�sche Ini�alisierung des 
Simula�onsprojektes mit Daten

»gesamte Aufspannsitua�on mit Roh-/Fer�gteil
»Werkzeuge

»zugeordnetes NC-Programm

»Das zu simulierende NC-Programm
»erzeugt von einem beliebigen CAD/CAM- System 
»manipluliert mit einem NC-Texteditor
»programmiert an der Maschine

»Die Werkzeuge aus dem COSCOM ECO-System
»werden in der COSCOM Werkzeugverwaltung 

ToolDIRECTOR organisiert

»können ohne zusätzlichen Forma�erungsaufwand für 
verschiedene CAD/CAM Systeme und EUREKA
Maschinensimula�on eingesetzt werden

Integra�on EUREKA Maschinensimula�on in das COSCOM ECO-System

Das COSCOM ECO-System basiert auf einer Datenpla�orm

Ziel ist die zentrale Verwaltung, Organisa�on und Au�ereitung der benö�gten 
Daten für den Start einer Werkzeugmaschine: NC-Programme, 
Betriebsmi�eldaten und Anweisungen. All diese wertvollen Informa�onen 
werden in einer Pla�orm vereint und die dafür benö�gte IT-Infrastruktur, etwa
PLM- und ERP-Systeme, CAD/CAM- und Simula�onssysteme sowie
Werkzeugmess- und Lagersysteme miteinander vernetzt.

Genauso ist es möglich dieses System für den Start einer virtuellen CNC-Maschine 
einzusetzen. Mit EUREKA ist es gelungen den virtuellen Zwilling der CNC  -  Maschine 
in diesen Pla�ormansatz zu integrieren. Die EUREKA Maschinensimula�on wird 
auf Knopfdruck mit allen relevanten Daten versorgt und kann seine 
Leistungsfähigkeit im Simula�onsbereich voll ausschöpfen.

Über die COSCOM - EUREKA 
Schni�stelle gibt es einen direkten 
Datentransfer zwischen COSCOM 
ECO-System und dem EUREKA 
Simula�onssystem.

deutlich weniger Schni�stellen
zentrale Datenhaltung

CAD/CAM unabhängig

Neutrale Werkzeugdatenanlage mit COSCOM TCI

immer op�mierte NC-Programme für den realen 
Maschineneinsatz
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Vorteile und Nutzen:

Aufspannsitua�on
Werkzeuge
NC-Programm
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